塔机
Topic
格式：F/96/0/公司/部门/项目/0/0/0/终端/Data
示例：
F/96/0/609cdab31765ed418bda0f9b/60fa303af520a2552243dd43/6205c142c53ff2058742d59d/0/0/0/nhzh2fMkWn4Vtwcb3ogx7g==PGLD/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1655790132657,24.403,64477.942,17557865.065,5.56,12.984,0.0,0.0,-1.555,0.0,-5.636,1.041,-0.225]


数组中各个元素描述

	数组序号
	字段
	释义
		类型

	0
	timestamp
	时间
	长整型

	1
	supply
	电压
	浮点型

	2
	uptime
	系统运行时间（本次）
	浮点型(单位秒)

	3
	totaluptime
	累计运行时间
	浮点型(单位秒)

	4
	wind
	风速
	浮点型

	5
	travel
	行程（平行于轨道的移动）
	浮点型

	6
	moment
	力矩
	浮点型

	7
	momentratio
	力矩比
	浮点型

	8
	height
	高度
	浮点型

	9
	weight
	重量
	浮点型

	10
	rotation
	回转
	浮点型

	11
	horizontal
	水平度
	浮点型

	12
	vertical
	垂直度
	浮点型

	13
	GPS_X
	经度
	浮点型

	14
	GPS_Y
	维度
	浮点型

	15
	CXF120S
	持续风120秒平均值
	浮点型

	16
	CXF180S
	持续风180秒平均值
	浮点型

	17
	CXF240S
	持续风240秒平均值
	浮点型

	18
	CXF300S
	持续风300秒平均值
	浮点型

	19
	CXF360S
	持续风360秒平均值
	浮点型

	20
	saftWeight
	安全吊重(t)
	浮点型




升降机
Topic
格式：F/112/0/公司/部门/项目/0/0/0/终端/Data
示例：
F/112/0/60853d1238810b60548c648c/608542365a31125181a51785/608bb737629524421a771996/0/0/0/r68gyGj2Z6mZS01odYaPJg==MTIO/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1655790023969,23.698,64314.895,17362611.562,1.78,-0.873,1,0.039,-0.018,1,0,1,0,0,0]


数组中各个元素描述

	数组序号
	字段
	释义
		类型

	0
	timestamp
	时间
	

	1
	supply
	电压
	浮点型

	2
	uptime
	系统运行时间（本次）
	浮点型(单位秒)

	3
	totaluptime
	累计运行时间
	浮点型(单位秒)

	4
	wind
	风速
	浮点型

	5
	height
	高度
	浮点型

	6
	floor
	
	整型

	7
	horizontal
	水平度
	浮点型

	8
	vertical
	垂直度
	浮点型

	9
	personcount
	人数
	整型

	10
	nohelmetcount
	没有戴安全帽的人数
	整型

	11
	door_front
	前面：1 开，0 关
	整型

	12
	door_rear
	后门：1 开，0 关
	整型

	13
	door_roof
	天窗：1 开，0 关
	整型

	14
	Limiter_height
	高限位开关：1 冲顶，0 否
	整型




门机
Topic
格式：F/16/0/公司/部门/项目/0/0/0/终端/Data
示例：
F/16/0/6085381738810b60548c648a/0/6246c708b0d8545eca0e18cc/0/0/0/wTc2IiPqxdj0joyCYu6OMg==OTNC/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1655790277021,23.082,64711.933,7307743.389,0.0,0.0,3.915,0,8352,null,null,0,0,null,30.447,-12.444]


数组中各个元素描述

	数组序号
	字段
	释义
		类型

	0
	timestamp
	时间
	

	1
	supply
	电压
	浮点型

	2
	uptime
	系统运行时间（本次）
	浮点型(单位秒)

	3
	totaluptime
	累计运行时间
	浮点型(单位秒)

	4
	wind
	风速
	浮点型

	5
	weight_main
	主起升重量
	浮点型

	6
	height_main
	主起升高度
	浮点型

	7
	brake_main
	主起升制动：1 制动，0 否
	整型

	8
	brakecount_main
	主起升制动次数
	整型

	9
	weight_aux
	副起升重量
	浮点型

	10
	height_aux
	副起升高度
	浮点型

	11
	brake_aux
	副起升制动：1 制动，0 否
	整型

	12
	brakecount_aux
	副起升制动次数
	整型

	13
	travel_flexible
	柔性腿支腿行程
	浮点型

	14
	travel_rigid
	刚性腿支腿行程
	浮点型

	15
	traverse
	横移
	浮点型




架桥机
Topic
格式：F/64/0/公司/部门/项目/0/0/0/终端/Data
示例：
F/64/0/60853d1238810b60548c648c/608546e85a31125181a5178b/612349f1b09dbf4a16bf163f/0/0/0/OPlB24LStuUu-8e4XqP8hA==NFGC/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1655790402771,24.012,64738.643,5579640.104,4.0,null,null,null,1,7,null,null,null,1,41,0.0,0.0,-0.291,0.038,1.126,0.741,-0.741,-0.137]


数组中各个元素描述

	数组序号
	字段
	释义
		类型

	0
	timestamp
	时间
	

	1
	supply
	电压
	浮点型

	2
	uptime
	系统运行时间（本次）
	浮点型(单位秒)

	3
	totaluptime
	累计运行时间
	浮点型(单位秒)

	4
	wind
	风速
	浮点型

	5
	travel_front
	前天车行程
	

	6
	weight_front
	前天车重量
	浮点型

	7
	height_front
	前天车高度
	浮点型

	8
	brake_front
	前天车制动：1 制动，0 否
	整型

	9
	brakecount_front
	前天车制动次数
	整型

	10
	travel_rear
	后天车行程
	

	11
	weight_rear
	后天车重量
	浮点型

	12
	height_rear
	后天车高度
	浮点型

	13
	brake_rear
	后天车制动：1 制动，0 否
	整型

	14
	brakecount_rear
	后天车制动次数
	整型

	15
	horizontal_girder
	梁水平度
	浮点型

	16
	vertical_girder
	梁垂直度
	浮点型

	17
	horizontal_front
	前支腿水平度
	浮点型

	18
	vertical_front
	前支腿垂直度
	浮点型

	19
	horizontal_middle1
	中1#支腿水平度
	浮点型

	20
	vertical_middle1
	中1#支腿垂直度
	浮点型

	21
	horizontal_middle2
	中2#支腿水平度
	浮点型

	22
	vertical_middle2
	中2#支腿垂直度
	浮点型



提梁机450T
Topic
格式：F/0/0/0/0/0/0/0/0/终端/Data
示例：
F/64/0/0/0/0/0/0/0/j3ssI9jrh4jTAryERzjD6Q==MKIP/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1660625911282,1.441,-4.381,29.747,29.994,2.917,0,0,184,0,0,150,0,0,134,0,0,188,0,0,168,0,1057,59264,32737,0,0,0]


数组中各个元素描述

	数组序号
	字段
	释义
		类型

	0
	timestamp
	时间
	长整型

	1
	mw1
	卷扬1高度
	浮点型

	2
	mw2
	卷扬2高度
	浮点型

	3
	mw3
	刚腿行程
	浮点型

	4
	mw4
	柔腿行程
	浮点型

	5
	mw5
	小车行程
	浮点型

	6
	mw6
	卷扬1频率
	整型

	7
	mw7
	卷扬1输出电流
	整型

	8
	mw8
	卷扬1母线电压
	整型

	9
	mw9
	卷扬2频率
	整型

	10
	mw10
	卷扬2输出电流
	整型

	11
	mw11
	卷扬2母线电压
	整型

	12
	mw12
	刚腿频率
	整型

	13
	mw13
	刚腿输出电流
	整型

	14
	mw14
	刚腿母线电压
	整型

	15
	mw15
	柔腿频率
	整型

	16
	mw16
	柔腿输出电流
	整型

	17
	mw17
	柔腿母线电压
	整型

	18
	mw18
	小车频率
	整型

	19
	mw19
	小车输出电流
	整型

	20
	mw20
	小车母线电压
	整型

	21
	mw21
	风级
	整型

	22
	m220
	操作位，16z种状态，参见5.4
	整型

	23
	m240
	操作位，16种状态，参见5.5
	整型

	24
	m260
	操作位，15种状态，参见5.6
	整型

	25
	mw30
	卷扬1重量
	整型

	26
	mw31
	卷扬2重量
	整型

	27
	mw32
	总重
	整型

	
	
	
	





m220二进制位说明
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义
	二进制位
	字段

	0
	卷扬零位

	1
	卷扬前进

	2
	卷扬后退

	3
	卷扬2档

	4
	卷扬3档

	5
	大车零位

	6
	大车左行

	7
	大车右行

	8
	大车二档

	9
	大车三档

	10
	小车零位

	11
	小车前进

	12
	小车后退

	13
	小车二档

	14
	小车三档

	15
	葫芦上升



m240二进制位说明
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义

	二进制位
	字段

	0
	葫芦下降

	1
	葫芦前进

	2
	葫芦后退

	3
	1号卷扬

	4
	2号卷扬

	5
	大车本侧

	6
	大车右侧

	7
	卷扬1高限位

	8
	卷扬1低限位

	9
	卷扬2高限位

	10
	卷扬2低限位

	11
	卷扬1重锤

	12
	卷扬2重锤

	13
	卷扬1超速开关

	14
	卷扬2超速开关

	15
	卷扬1超载


m260二进制位说明
转换为15位二进制，从右到左，从低到高，表示15中含义

	二进制位
	字段

	0
	卷扬2超载

	1
	大车左限位

	2
	大车右限位

	3
	小车前限位

	4
	小车后限位

	5
	葫芦重锤

	6
	葫芦超载

	7
	刚腿大车热继故障

	8
	柔腿大车热继故障

	9
	小车热继故障

	10
	卷扬1变频故障

	11
	卷扬2变频故障

	12
	刚腿变频故障

	13
	柔腿变频故障

	14
	小车变频故障


架桥机900T
Topic
格式：F/0/0/0/0/0/0/0/0/终端/Data
示例：
F/64/0/0/0/0/0/0/0/MN8rquRp6naXlBHGbkkLgw==SPLC/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1662343878436,-7.939,-7.247,20.919,6.87,594.26,35,40,769,35,39,775,35,38,770,35,40,777,0,0,567,0,0,569,0,0,566,0,49160,227,65471,65535,1023,6,8,6]


数组中各个元素描述

	数组序号
	字段
	释义
		类型

	0
	timestamp
	时间
	长整型

	1
	mw1
	前吊点高度
	浮点型

	2
	mw2
	后吊点高度
	浮点型

	3
	mw3
	前小车行程
	浮点型

	4
	mw4
	后小车行程
	浮点型

	5
	mw5
	过孔行程
	浮点型

	6
	mw6
	BP1频率
	整型

	7
	mw7
	BP1输出电流
	整型

	8
	mw8
	BP1母线电压
	整型

	9
	mw9
	BP2频率
	整型

	10
	mw10
	BP2输出电流
	整型

	11
	mw11
	BP2母线电压
	整型

	12
	mw12
	BP3频率
	整型

	13
	mw13
	BP3输出电流
	整型

	14
	mw14
	BP3母线电压
	整型

	15
	mw15
	BP4频率
	整型

	16
	mw16
	BP4输出电流
	整型

	17
	mw17
	BP4母线电压
	整型

	18
	mw18
	BP5频率
	整型

	19
	mw19
	BP5输出电流
	整型

	20
	mw20
	BP5母线电压
	整型

	21
	mw21
	BP6频率
	整型

	22
	mw22
	BP6输出电流
	整型

	23
	mw23
	BP6母线电压
	整型

	24
	mw24
	BP7频率
	整型

	25
	mw25
	BP7输出电流
	整型

	26
	mw26
	BP7母线电压
	整型

	27
	mw27
	风速
	整型

	28
	m230
	操作位，16种状态，参见5.4
	整型

	29
	m250
	操作位，11种状态，参见5.4
	整型

	30
	m260
	操作位，16种状态，参见5.4
	整型

	31
	m300
	操作位，16种状态，参见5.4
	整型

	32
	m320
	操作位，10种状态，参见5.4
	整型

	33
	mw38
	1#重量
	浮点型

	34
	mw39
	2#重量
	浮点型

	35
	mw40
	3#重量
	浮点型

	36
	mw41
	主梁X
	浮点型

	37
	mw42
	主梁Y
	浮点型

	38
	mw43
	前支腿X
	浮点型

	39
	mw44
	前支腿Y
	浮点型





m230二进制位说明
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义
	二进制位
	字段

	0
	整机走行

	1
	液压供电

	2
	下导梁纵移

	3
	梁拖拉 吊梁

	4
	梁拖拉 吊梁

	5
	（调整状态）

	6
	前支腿泵站

	7
	辅助支腿泵站

	8
	辅助天车左

	9
	辅助天车右

	10
	前小车走行

	11
	前小车横移

	12
	后小车走行

	13
	后小车横移

	14
	前小车左吊点

	15
	前小车右吊点



m250二进制位说明
转换为11位二进制，从右到左，从低到高，表示11中含义

	二进制位
	字段

	0
	后小车左吊点

	1
	后小车右吊点

	2
	司机室遥控选择

	3
	故障复位

	4
	上升后退

	5
	下降前进

	6
	二档

	7
	三档

	8
	四档

	9
	左移

	10
	右移


m260二进制位说明
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义

	二进制位
	字段

	0
	BP1故障

	1
	BP2故障

	2
	BP3故障

	3
	BP4故障

	4
	BP5故障

	5
	BP6故障

	6
	BP7故障

	7
	前吊梁上限位

	8
	前吊梁重锤限位

	9
	前吊梁下限位

	10
	后吊梁上限位

	11
	后吊梁重锤限位

	12
	后吊梁下限位

	13
	前天车超载

	14
	后天车超载

	15
	前天车前进限位


m300二进制位说明
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义

	二进制位
	字段

	0
	后天车前进限位

	1
	后天车后退限位

	2
	辅助天车前进限位

	3
	辅助天车后退限位

	4
	辅支腿下部前进限位

	5
	辅支腿下部后退限位

	6
	后支腿前限位

	7
	前吊点左超速开关

	8
	前吊点右超速开关

	9
	后吊点左超速开关

	10
	后吊点右超速开关

	11
	前天车走行热继

	12
	后天车走行热继

	13
	后支腿走行热继

	14
	辅支腿上纵移热继

	15
	辅支腿下纵移热继


m320二进制位说明
转换为10位二进制，从右到左，从低到高，表示10中含义

	二进制位
	字段

	0
	辅天车纵移热继

	1
	前支腿变跨热继

	2
	前天车泵站热继

	3
	后天车泵站热继

	4
	辅助天车泵站热继

	5
	辅助支腿泵站热继

	6
	前支腿泵站热继

	7
	辅助天车左卷扬热继

	8
	辅助天车右卷扬热继

	9
	运梁车走行热继



运梁机
Topic
格式：F/0/0/0/0/0/0/0/0/终端/Data
示例：
F/64/0/0/0/0/0/0/0/UlCsfRnYPeQ0_QNXhG1BRw==ZGJP/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1662818029848,192,128,0,0,0,32769,0,0,0]


数组中各个元素描述

	数组序号
	释义
		类型

	0
	时间
	长整型

	1
	A操作室信息，10种状态，参见7.4
	整型

	2
	B操作室信息，10种状态，参见7.5
	整型

	3
	车速
	整型

	4
	A方向角度
	整型

	5
	B方向角度
	整型

	6
	49~64号轮胎信息，参见7.6
	整型

	7
	33~48号轮胎信息，参见7.7
	整型

	8
	17~32号轮胎信息，参见7.8
	整型

	9
	1~16号轮胎信息，参见7.9
	整型

	
	
	





A操作室信息
转换为10位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义
	二进制位
	字段

	0
	(*A直行*)

	1
	(*A斜行*)

	2
	(*A前进高速*)

	3
	(*A前进低速*)

	4
	(*A后退低速*)

	5
	(*A微动*)

	6
	(*A控制权*)

	7
	(*A急停*)

	8
	(*摆头*)

	9
	(*摆尾*)


B操作室信息
转换为10位二进制，从右到左，从低到高，表示16中含义
	二进制位
	字段

	0
	(*B直行*)

	1
	(*B斜行*)

	2
	(*b前进高速*)

	3
	(*b前进低速*)

	4
	(*b后退低速*)

	5
	(*b微动*)

	6
	(*b驾驶室控制权*)

	7
	(*B驾驶室急停*)

	8
	(*摆头*)

	9
	(*摆尾*)



49~64号轮胎信息
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示49~64号车台信息，0：正常，1：异常

	二进制位
	字段

	0
	49号轮胎

	1
	50号轮胎

	2
	51号轮胎

	3
	52号轮胎

	4
	53号轮胎

	5
	54号轮胎

	6
	55号轮胎

	7
	56号轮胎

	8
	57号轮胎

	9
	58号轮胎

	10
	59号轮胎

	11
	60号轮胎

	12
	61号轮胎

	13
	62号轮胎

	14
	63号轮胎

	15
	64号轮胎



33~48号轮胎信息
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示33~48号车台信息，0：正常，1：异常

	二进制位
	字段

	0
	33号轮胎

	1
	34号轮胎

	2
	35号轮胎

	3
	36号轮胎

	4
	37号轮胎

	5
	38号轮胎

	6
	39号轮胎

	7
	40号轮胎

	8
	41号轮胎

	9
	42号轮胎

	10
	43号轮胎

	11
	44号轮胎

	12
	45号轮胎

	13
	46号轮胎

	14
	47号轮胎

	15
	48号轮胎



17~32号轮胎信息
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示17~32号车台信息，0：正常，1：异常

	二进制位
	字段

	0
	17号轮胎

	1
	18号轮胎

	2
	19号轮胎

	3
	20号轮胎

	4
	21号轮胎

	5
	22号轮胎

	6
	23号轮胎

	7
	24号轮胎

	8
	25号轮胎

	9
	26号轮胎

	10
	27号轮胎

	11
	28号轮胎

	12
	29号轮胎

	13
	30号轮胎

	14
	31号轮胎

	15
	32号轮胎



1~16号轮胎信息
转换为16位二进制，从右到左，从低到高，表示1~16号车台信息，0：正常，1：异常

	二进制位
	字段

	0
	1号轮胎

	1
	2号轮胎

	2
	3号轮胎

	3
	4号轮胎

	4
	5号轮胎

	5
	6号轮胎

	6
	7号轮胎

	7
	8号轮胎

	8
	9号轮胎

	9
	10号轮胎

	10
	11号轮胎

	11
	12号轮胎

	12
	13号轮胎

	13
	14号轮胎

	14
	15号轮胎

	15
	16号轮胎




运梁机轮胎详细信息
服务端下发请求
Topic
格式：F/0/0/0/0/0/0/0/0/终端/Read
示例：
F/0/0/0/0/0/0/0/0/UlCsfRnYPeQ0_QNXhG1BRw==ZGJP/Read
数据
	{
  "command": "TireData"
}



终端上报数据
Topic
格式：F/类型/0/公司/部门/项目/0/0/0/终端/TireData
示例：
F/96/0/608b7a3f629524421a77198a/6093663f629524421a77199f/60c0395e59a00f2f495a1b68/0/0/0/UlCsfRnYPeQ0_QNXhG1BRw==ZGJP/Floors
数据
	{
  "data": [
    [
      1,
      14020689,
      299,
      40,
      1,
      3,
      3,
      1,
      1,
      1
    ],
    [
      2,
      13940093,
      299,
      40,
      1,
      1,
      2,
      0,
      0,
      0
    ],
[...],[],.........................
  ],
  "timestamp": 1662818029848
}




底层数组中各个元素描述

	数组序号
	释义
		类型

	0
	轮胎号
	整型

	1
	轮胎ID
	整型

	2
	压力,单位0.025BAR
	整型

	3
	温度,单位℃
	整型

	4
	发射器电池电压状态： 0表示正常，1表示低电
	整型

	5
	表示压力状态：0压力正常,1低压,2高压,3保留
	整型

	6
	表示漏气加气状态：0正常，1慢漏气，2快漏气，3加气

	整型

	7
	温度状态：0正常，1高温
	整型

	8
	通讯状态：0正常，1通讯故障（连续40分钟没有收到该发射器数据）

	整型

	9
	车辆状态：0驻车模式，1行车模式

	整型




运梁机发动机
Topic
格式：F/0/0/0/0/0/0/0/0/终端/Data
示例：
F/64/0/0/0/0/0/0/0/8FUnYJYe0Fec-tQk3z3QyA==SMMM/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[1662818029848,37,5351,0]


数组中各个元素描述

	数组序号
	释义
		类型

	0
	时间
	长整型

	1
	发动机温度，单位°C
	整型

	2
	转速，单位rpm
	整型

	3
	油压，单位kPa
	整型

	
	
	



一体架桥机
Topic
格式：F/0/0/0/0/0/0/0/0/终端/Data
示例：
F/64/0/0/0/0/0/0/0/g70yOANy2gXqov4X8IoHAg==LFMH/Data
上传数据示例

上传数据示例
	[bookmark: _GoBack][1670817640151,36,48,0,0,177,4,220,2,0,0,0,0,0,0,78,2,0,0,7,0,0,8,0,248,255,8,0,248,255,3,7,0,0,0,0,0,248,255,0,0,183,3,0,87,0,70,0,8,0,0,0,186,255,24,4,0,87,0,52,0,8,0,248,255,186,255,170,0,0,0,0,32,0,5,0,0]


数组中各个元素描述

	数组序号
	释义
		类型

	0
	时间
	长整型

	1
	bit0:前车悬挂
bit1:后车悬挂
bit2:走行有效
bit3:喂梁模式
bit4:前半八字
bit5:后半八字
bit6:八字
bit7:斜行
bit8:横行
bit9:横行锁定
bit10:喂梁行走
bit12:启动
bit13:行车制动
bit15:喂梁状态
	整型

	2
	bit0:左前
bit1:右前
bit2:左后
bit3:右后
bit4:卷扬模式
bit5:横移小车
bit6:纵移小车
bit7:支腿
bit8:上升（前进）
bit9:下降（后退）
bit10:左移
bit11:右移
bit12:主支腿泵站
bit15:卷扬高速
	整型

	3
	bit0:前驾控制权
bit1:后驾控制权
bit2:中驾控制权
bit3:遥控器
bit4:电笛
bit5:急停
bit6:视频
bit8:微电系统报警
bit9:喂梁斜行
bit10:喂梁八字
bit11:后退2档
bit12:前进1档
bit13:前进2档
bit14:前进3档
bit15:后退1档

	整型

	4
	bit10:后车大角报警
bit13:左转
bit14:右转
	整型

	5
	前车A口压力
	整型

	6
	前车B口压力
	整型

	7
	后车A口压力
	整型

	8
	后车B口压力
	整型

	9
	1号泵反转信号
	整型

	10
	1号泵正转
	整型

	11
	2号泵反转信号
	整型

	12
	2号泵正转
	整型

	13
	3号泵反转信号
	整型

	14
	3号泵正转
	整型

	15
	4号泵反转
	整型

	16
	4号泵正转
	整型

	17
	方向盘控制量
	整型

	18
	后车大球铰角度
	整型

	19
	行走速度
	整型

	20
	轮组编号
	整型

	21
	bit0:A1控制器故障
bit1:A2控制器故障
bit2:A3控制器故障
bit3:A5控制器故障
bit4:A7控制器故障
bit5:A8控制器故障
bit6:U1控制器故障
bit7:U2控制器故障
bit8:U3控制器故障
bit9:U4控制器故障
bit10:U5控制器故障
	整型

	22
	1#轮组角度
	整型

	23
	2#轮组角度
	整型

	24
	3#轮组角度
	整型

	25
	4#轮组角度
	整型

	26
	5#轮组角度
	整型

	27
	6#轮组角度
	整型

	28
	7#轮组角度
	整型

	29
	8#轮组角度
	整型

	30
	前车左前悬挂压力
	整型

	31
	前车左后悬挂压力
	整型

	32
	bit0:1#编码器故障
bit1:2#编码器故障
bit2:3#编码器故障
bit3:4#编码器故障
bit4:5#编码器故障
bit5:6#编码器故障
bit6:7#编码器故障
bit7:8#编码器故障
bit8:U6控制器故障
bit9:U7控制器故障
	整型

	33
	19#轮组角度
	整型

	34
	20#轮组角度
	整型

	35
	21#轮组角度
	整型

	36
	22#轮组角度
	整型

	37
	23#轮组角度
	整型

	38
	24#轮组角度
	整型

	39
	25#轮组角度
	整型

	40
	26#轮组角度
	整型

	41
	前车右前悬挂压力
	整型

	42
	前车右后悬挂压力
	整型

	43
	bit0:19#编码器故障
bit1:20#编码器故障
bit2:21#编码器故障
bit3:22#编码器故障
bit4:23#编码器故障
bit5:24#编码器故障
bit6:25#编码器故障
bit7:26#编码器故障
bit8:U8控制器故障
bit9:U9控制器故障
	整型

	44
	9#轮组角度
	整型

	45
	10#轮组角度
	整型

	46
	11#轮组角度
	整型

	47
	12#轮组角度
	整型

	48
	13#轮组角度
	整型

	49
	14#轮组角度
	整型

	50
	15#轮组角度
	整型

	51
	16#轮组角度
	整型

	52
	17#轮组角度
	整型

	53
	18#轮组角度
	整型

	54
	后车左前悬挂压力
	整型

	55
	后车左后悬挂压力
	整型

	56
	bit0:9#编码器故障
bit1:10#编码器故障
bit2:11#编码器故障
bit3:12#编码器故障
bit4:13#编码器故障
bit5:14#编码器故障
bit6:15#编码器故障
bit7:16#编码器故障
bit8:17#编码器故障
bit9:18#编码器故障
bit10:U10控制器报警
bit11:U11控制器报警
bit12:A4控制器报警
	整型

	57
	27#轮组角度
	整型

	58
	28#轮组角度
	整型

	59
	29#轮组角度
	整型

	60
	30#轮组角度
	整型

	61
	31#轮组角度
	整型

	62
	32#轮组角度
	整型

	63
	33#轮组角度
	整型

	64
	34#轮组角度
	整型

	65
	35#轮组角度
	整型

	66
	36#轮组角度
	整型

	67
	后车左前悬挂压力
	整型

	68
	后车左后悬挂压力
	整型

	69
	bit0:27#编码器故障
bit1:28#编码器故障
bit2:29#编码器故障
bit3:30#编码器故障
bit4:31#编码器故障
bit5:32#编码器故障
bit6:33#编码器故障
bit7:34#编码器故障
bit8:35#编码器故障
bit9:36#编码器故障
bit10:U12控制器报警
bit11:U13控制器报警
bit12:A6控制器报警
	整型

	70
	1#卷扬高度
	整型

	71
	2#卷扬高度
	整型

	72
	3#卷扬高度
	整型

	73
	4#卷扬高度
	整型

	74
	bit12:卷扬超速报警
bit13:卷扬重锤报警（常闭）
	整型

	75
	喂粱压力
	整型

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

















