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一、总体说明：

本计算书参照标准 GB/T3811-2008,GB/T26557-2021,GB/T13752-2017

二、计算工况分析：

此款升降机附着间距为 4.5米，附着以上悬高 4.5米，满载，工作风，

风向垂直于吊笼长度方向。单笼。

三、第 15道附着载荷计算
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吊笼风载荷：

P 笼风=1.2*L*h*P=1.2*2.5*3.5*250=2625N

P 笼风吊笼所受风载荷 N

L为吊笼长度 m

h为吊笼高度 m

P为工作风压 Pa

单节导轨架风载荷：

轮廓面积

A 轮廓=h*b=1.508*0.726=1.095㎡

h为吊笼高度 m

b吊笼外廓宽度 m
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实体面积

A 实=A 弦+A 角+A 腹+A 齿

=0.076*1.508*2+0.095*0.584*3+0.027*0.7*2+0.06*1.508=0.52㎡

A 弦为弦杆面积㎡

A 角为折弯板面积㎡

A 腹斜腹管面积㎡

A 齿为齿条面积㎡

充实率

Φ=A 实/A 轮廓=0.52/1.095=0.48

间隔比=a/b=650/650=1

a、b为标节的长和宽

挡风折减系数查表得 0.25

导轨架工作状态风载荷

P 导风=C*P*A=250*1.2*（1+0.25）*0.52=195N

C风力系数 1.2

P工作风压 250Pa

A迎风面积㎡

运行冲击系数 2

吊笼对导轨架 A点的弯矩

M 笼=m 笼*L 笼*2=1.32*0.96*2=2.54t.m

m 笼为吊笼质量 t

L 笼为吊笼重心到导轨架主弦杆中心线的距离 m

驱动机构对导轨架 A点的弯矩：

M 驱=m 驱*L 驱*2=0.55*1.97*2=2.17t.m
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m 驱为驱动机构质量 t

L 驱为驱动机构重心到导轨架主弦杆中心线的距离 m

提升载荷对导轨架 A点的弯矩：

M 载=m 载*L 载*2=1.6*0.48*2=1.54t.m

m 载为提升载荷质量 t

L 载为驱动机构重心到导轨架型心的距离 m

导轨架自重对导轨架 A点的弯矩

M 导=m 导*L 导=0.15*6*1.58=1.42t.m

吊笼风载荷对导轨架 A点的弯矩

M 笼风=m 笼风*L 笼风=0.2625*7.2=1.89t.m

导轨架风载对导轨架 A点弯矩

M 导风=m 导风*L 导风=0.0195*6*5.4=0.63t.m

运动部分对导轨架的合弯矩：

M 合=M 笼+M 驱+M 载+M 导+M 笼风+M 导风

=2.54+2.17+1.54+1.42+1.89+0.63=10.19t.m=101900N.m

由弯矩引起的附着轴力

F1= M 合/L=101900/4.5=22644N

L为附着间距

由水平力引起的附着轴力

F2= P 导风×6+ P 笼

=0.0195*6+0.2625=0.38t=3800N

附着轴向拉力

F=F1+F2=22644+3800=26444N
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附着对建筑物的拉力

AX=BX=F/2=26444N/2=13222N

四、第 2道附着载荷计算
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吊笼风载荷：

P 笼风=1.2*L*h*P=1.2*2.5*3.5*250=2625N

P 笼风吊笼所受风载荷 N

L为吊笼长度 m

h为吊笼高度 m

P为工作风压 Pa

单节导轨架风载荷：

轮廓面积

A 轮廓=h*b=1.508*0.726=1.095㎡

h为吊笼高度 m

b吊笼外廓宽度 m
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实体面积

A 实=A 弦+A 角+A 腹+A 齿

=0.076*1.508*2+0.095*0.584*3+0.027*0.7*2+0.06*1.508=0.52㎡

A 弦为弦杆面积㎡

A 角为折弯板面积㎡

A 腹斜腹管面积㎡

A 齿为齿条面积㎡

充实率

Φ=A 实/A 轮廓=0.52/1.095=0.48

间隔比=a/b=650/650=1

a、b为标节的长和宽

挡风折减系数查表得 0.25

导轨架工作状态风载荷

P 导风=C*P*A=250*1.2*（1+0.25）*0.52=195N

C风力系数 1.2

P工作风压 250Pa

A迎风面积㎡

运行冲击系数 2

吊笼对导轨架 B点的弯矩

M 笼=m 笼*L 笼*2=1.32*1.125*2=2.97t.m

m 笼为吊笼质量 t

L 笼为吊笼重心到导轨架主弦杆中心线的距离 m

驱动机构对导轨架 B点的弯矩：

M 驱=m 驱*L 驱*2=0.55*1.97*2=2.17t.m
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m 驱为驱动机构质量 t

L 驱为驱动机构重心到导轨架主弦杆中心线的距离 m

提升载荷对导轨架 B点的弯矩：

M 载=m 载*L 载*2=1.6*1.187*2=3.8t.m

m 载为提升载荷质量 t

L 载为驱动机构重心到导轨架型心的距离 m

导轨架自重对导轨架 B点的弯矩

M 导=m 导*L 导=0.15*0*1.58=0t.m

吊笼风载荷对导轨架 B点的弯矩

M 笼风=m 笼风*L 笼风=0.2625*7.2=1.89t.m

导轨架风载对导轨架 B点弯矩

M 导风=m 导风*L 导风=0.0195*6*5.4=0.63t.m

运动部分对导轨架的合弯矩：

M 合=M 笼+M 驱+M 载+M 导+M 笼风+M 导风

=2.97+2.17+3.8+0+1.89+0.63=11.46t.m=114600N.m

由弯矩引起的附着轴力

F1= M 合/L=114600/4.5=25467N

L为附着间距

由水平力引起的附着轴力

F2= P 导风×6+ P 笼

=0.0195*6+0.2625=0.38t=3800N

附着轴向拉力

F=F1+F2=25467+3800=29267N
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附着对建筑物的拉力

AX=BX=F/2=29267N/2=14634N

大汉科技股份有限公司

技术中心

2024.9.26


