[image: image1.emf]

[image: image23.jpg]






1电气[image: image24.jpg]


原理图
1.1电气原理图封面（见图3.1-1）

图3.1-1

1.2电气原理图图样目录（见图3.1-2）
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图3.1-2

1.3控制原理图（主电源供电回路 见图3.1-3）
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图3.1-3

1.4控制原理图（控制电源供电回路 见图3.1-4）
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图3.1-4

1.5控制原理图（起升主回路 见图3.1-5）
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图3.1-5

1.6控制原理图（起升控制回路 见图3.1-6）
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图3.1-6

1.7控制原理图（回转主回路 见图3.1-7）
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图3.1-7

1.8控制原理图（回转控制回路 见图3.1-8）
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图3.1-8

1.9控制原理图（变幅主回路 见图3.1-9）
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图3.1-9

1.10控制原理图（变幅控制回路 见图3.1-10）
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图3.1-10

1.11控制原理图（限位报警 见图3.1-11）
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图3.1-11

1.12控制原理图（模拟量限位部分 见图3.1-12）
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图3.1-12

1.13电气连接图（联动台部分 见图3.1-13）
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图3.1-13

1.14电气连接图（驾配箱部分 见图3.1-14）
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图3.1-14

1.15电气连接图（主控柜部分 见图3.1-15）
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图3.1-15

1.16电气连接图（监控部分 见图3.1-16）
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图3.1-16

1.17元件布置图（驾配箱 见图3.1-17）
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图3.1-17

1.18元件布置图（主控柜 见图3.1-18）
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图3.1-18

1.19动作控制逻辑图（起升部分 见图3.1-19）
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图3.1-19

1.20动作控制逻辑图（回转部分 见图3.1-20）
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图3.1-20

1.21动作控制逻辑图（变幅部分 见图3.1-21）
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图3.1-22

2液压顶升系统图

2.1泵站图（见图3.2-1）
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